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报告摘要 Abstract 

自然界中的鸟类群集行为机制引起了鸟类学家、物理学家、计算机专家、机器人专家等众多领域学者的关

注，鸽子“散而不乱”的群集行为所蕴含的内在机制以及运动、决策、信息传输模型体现出了自组织、自协

调、智能涌现等特点。本报告在对自然界中鸽群智能的运动模型及行为规则阐述的基础上，介绍了一种原创

的新型仿生智能计算方法-鸽群优化算法，并从模型、理论和应用等方面阐述了该新兴算法领域的最新成果和

研究进展。 

 

有兴趣合作之项目 Interested topics for future collaboration 

无人系统集群自主控制，仿生智能控制 

 


